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Lösungswege 6 – Online     Arbeitsblatt 

Thema: Multiplikation mit einem Skalar Grundkompetenz: AG 3.2, AG 3.3 

Name:  Schwierigkeitsgrad: mittel Klasse:  

  

 Kreuze die beiden Aussagen an, die auf die Vektoren in der Abbildung zutreffen. 

 

a)  

A 𝑎⃗ + 𝑏⃗⃗ = 𝑐  

B 𝑏⃗⃗ = r ∙ 𝑑, r 𝜖 ℝ  

C 𝑎⃗ ist ein Normalvektor zu 𝑐.  

D 𝑏⃗⃗ und 𝑑 haben die gleiche Orientierung.  

E 𝑎⃗ = r ∙ 𝑐, r 𝜖 ℝ  

 

 

b)  

A 2 ∙ ( − 𝑏⃗⃗) =  𝑎⃗  

B 2 ∙ 𝑏⃗⃗ =  𝑐  

C 3 ∙ 𝑎⃗ =  𝑐  

D 𝑏⃗⃗ und 𝑑 haben verschiedene Orientierungen.  

E 𝑎⃗ − 𝑏⃗⃗ + 𝑐 − 𝑑 = 𝑐  

 

 

 

c)  

 

 

 

 

 

A − 𝑎⃗ =  𝑏⃗⃗  

B 𝑑 = r ∙ 𝑐, r 𝜖 ℝ  

C 𝑏⃗⃗ ist ein Normalvektor zu 𝑎⃗ und 𝑐.  

D − 𝑐 =  𝑑  

E 𝑑 ist parallel zu 𝑎⃗.  
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 Kreuze die beiden Aussagen an, die auf die Vektoren in der Abbildung zutreffen. 

 

a)  

A 𝑎⃗ + 𝑏⃗⃗ = 𝑐  

B 𝑏⃗⃗ = r ∙ 𝑑, r 𝜖 ℝ  

C 𝑎⃗ ist ein Normalvektor zu 𝑐.  

D 𝑏⃗⃗ und 𝑑 haben die gleiche Orientierung.  

E 𝑎⃗ = r ∙ 𝑐, r 𝜖 ℝ  

 

 

b)  

A 2 ∙ ( − 𝑏⃗⃗) =  𝑎⃗  

B 2 ∙ 𝑏⃗⃗ =  𝑐  

C 3 ∙ 𝑎⃗ =  𝑐  

D 𝑏⃗⃗ und 𝑑 haben verschiedene Orientierungen.  

E 𝑎⃗ − 𝑏⃗⃗ + 𝑐 − 𝑑 = 𝑐  

 

 

 

c) 

 

 

 

 

 

 

A − 𝑎⃗ =  𝑏⃗⃗  

B 𝑑 = r ∙ 𝑐, r 𝜖 ℝ  

C 𝑏⃗⃗ ist ein Normalvektor zu 𝑎⃗ und 𝑐.  

D − 𝑐 =  𝑑  

E 𝑑 ist parallel zu 𝑎⃗.  
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